
Simulazione di motore ad induzione Simulazione di motore ad induzione 
trifase trifase 

per lavastoviglie e forniper lavastoviglie e forni

- n° poli: 4

Simulazione con Simulazione con SPEEDSPEED e e FLUXFLUX

- n° poli: 4

- n° cave statore: 36

- n° barre rotore: 28



Simulazione con Simulazione con SPEEDSPEED



Simulazione con Simulazione con SPEEDSPEED

- alimentazione: 400 Vrms – 50 Hz
- velocità: 1414,8 rpm
- scorrimento: 5,7%
- coppia: 7,42 N.m
- potenza out: 1100 W (p.to lavoro)

- potenza in: 1355,7 W
- rendimento: 81,1%
- corrente linea: 2,7 Arms



Simulazione Simulazione transienttransient--magneticmagnetic con con Flux2DFlux2D



Simulazione Simulazione transienttransient--magneticmagnetic con con Flux2DFlux2D
velocità: 1414,8 rpmvelocità: 1414,8 rpm

Coppia:Coppia: 7,31N.m7,31N.m



Simulazione Simulazione transienttransient--magneticmagnetic con con Flux2DFlux2D
velocità: 1414,8 rpmvelocità: 1414,8 rpm



Simulazione Simulazione steadysteady--statestate con con Flux2DFlux2D



Simulazione Simulazione steadysteady--statestate con con Flux2DFlux2D
scorrimento: 5,7%scorrimento: 5,7%

- coppia: 6,96 N.m
- corrente linea: 3,4 Arms



Simulazione di motore ad induzione monofaseSimulazione di motore ad induzione monofase
con condensatore permanentecon condensatore permanente

Simulazione con Simulazione con SPEEDSPEED e e FLUXFLUX

- n° poli: 4

- n° cave statore: 36

- n° barre rotore: 28



Simulazione con Simulazione con SPEEDSPEED



Simulazione con Simulazione con SPEEDSPEED

- alimentazione: 230 Vrms – 50 Hz
- velocità: 1425,4 rpm
- scorrimento: 5,0%
- coppia: 7,37 N.m
- potenza out: 1100 W (p.to lavoro)

- potenza in: 1356,8 W
- rendimento: 81,1%
- corrente linea: 6,0 Arms
- corrente main: 4,4 Arms
- corrente aux: 3,8 Arms



Simulazione Simulazione transienttransient--magneticmagnetic con con Flux2DFlux2D



Simulazione Simulazione transienttransient--magneticmagnetic con con Flux2DFlux2D
velocità: 1425,4 rpmvelocità: 1425,4 rpm

Coppia:Coppia: 7,49 N.m7,49 N.m



Simulazione Simulazione transienttransient--magneticmagnetic con con Flux2DFlux2D
velocità: 1425,4 rpmvelocità: 1425,4 rpm



Simulazione Simulazione steadysteady--statestate con con Flux2DFlux2D



Simulazione Simulazione steadysteady--statestate con con Flux2DFlux2D
scorrimento: 5,0%scorrimento: 5,0%

- coppia: 7,59 N.m
- corrente linea: 6,2 Arms
- corrente main: 4,9 Arms
- corrente aux: 3,9 Arms



CommentiCommenti

Speed

Deviazione nel calcolo delle correnti : -2,8 %
Deviazione nel calcolo della coppia: < 1 % % 

Flux 

�� TrifaseTrifase

Flux 

Magnetodinamico
Deviazione nel calcolo delle correnti : < +2,8 % 
Deviazione nel calcolo della coppia:  -5,8 % 

Transiente magnetico
Deviazione nel calcolo delle correnti : +14,3 % 
Deviazione nel calcolo della coppia:  - 1,3 %



CommentiCommenti

Speed

Deviazione nel calcolo delle correnti : -1 %÷ - 7 %
Deviazione nel calcolo della coppia:   -3,5 % 

Flux 

�� MonofaseMonofase

Flux 

Magnetodinamico

Deviazione nel calcolo delle correnti : -1 ÷ +11 % 
Deviazione nel calcolo della coppia:  1 % 

Transiente magnetico

Deviazione nel calcolo delle correnti : -10 % ÷ +21% 

Deviazione nel calcolo della coppia:  - 1.5 %



CommentiCommenti

Speed

Preparazione modello: 1 ora
Tempo di calcolo : 0 minuti

�� Tempi di lavoroTempi di lavoro

Flux

Preparazione modello: 2 ore
Tempo di calcolo: < 1 minuto (magnetodinamico) - 40 minuti (transiente)



CommentiCommenti

Speed

-Tempo di calcolo 
-Schema di avvolgimento di immediata comprensione
-Elenco dei risultati immediatamente disponibili

�� BenefitBenefit

FluxFlux

--Geomertie non standardGeomertie non standard
-Tempo di calcolo (magnetodinamico)(magnetodinamico)
-Approfondimento della conoscenza della macchina (analisi della  
saturazione, della distribuzione delle grandezze, transitori …)
-Per i Brushless a MP: accuratezza dei risultati in caso di analisi della 
oscillazione di coppia di riluttanza (cogging).



CommentiCommenti

Conoscenza accurata dei materiali utilizzati
Temperatura delle parti

Accuratezze delle misure 

�� Limiti delle “demo”Limiti delle “demo”

Accuratezze delle misure 


