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Introduzione

ARTIS:
-MASCHIO AF cod.:9032647904
-FEMMINA AF cod.: 9032603603

-9.8 CINIZI0 CHIAVE MECCANICA) X -2.6 (INIZIO APERTURA VALVOLA)
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SENSORE DI HALI
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Caratterizzazione Magnetica di un MAGNETE PERMANENTE
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Misura dell'Induzione residua (B,)

(costante della Bobina di Helmhotz utilizzata per la misura)

*‘-\QQ\ campione

Geometria campione

Lettura Flusso

Magnetico B,
Diametro Altezza Volume (V) Flusso ()
mm mm m3 Wb T

-08 4.60E-05 1.05

-08 4.57E-05 1.04

3 -08 4.65E-05 1.06
-08 4.55E-05 1.04

-08 4.61E-05 1.05

MEDIA 4.60E-05 1.05

,"( SP | N Applicazioni Magnetiche Srl

wWww.spinmag.it



1" #$

Caratteristiche Magnetiche
Tipo: | Samario Cobalto
Induzione Residua (Br) a T = 25°C: Typ 1.05 'I‘
Coefficiente di Temperatura della Br: %°C -0.04
Coercivita (Hc): min 720 KA/m
media 760 kA/m
MAX 800 kA/m
Coefficiente di Temperatura della Hc: %°C -0.2
Temperatura massima d'impiego: °250
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ISOVAL 1
31.975E-3

30.223E-3
28.472E-3

T

26.720E-3

in

24.969E-3
23.217E-3
21.466E-3
19.714E-3
17.962E-3
16.211E-3
14.459E-3

flux density / Vector

12.708E-3
10.956E-3
9.204E-3
7.453E-3

Magnetic

5.701E-3
3.950E-3
2.198E-3
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Configurazione nominale: Induzione magnetica vs Posizione
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H1 --> Configurazione nominale: Induzione magnetica vs Posizione
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H1 --> Configurazione nominale: Stato Sensore
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Applicazioni Magnetiche

Via della Chiesa 16, 29011 Borgonovo V. Tidone (Piace nza) Tel. +39 0523 997490
info@spinmag.it

ENGINEERING PROTOTYPING TRAINING MEASURING

\ Design of electromechanical devices and mechatronic S - characterization of magnetic materials
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